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主持人笔记
演示文稿备注
明奇，研究方向是xxx，本硕博均就读于xxx，博士期间在国家留学基金委资助下前往xxxx，于去年2024年6月毕业后转入xxxx，从事指控系统总体设计工作
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主持人笔记
演示文稿备注
科研成果上，共发表论文16篇，有一作领域重要和顶级SCI期刊论文7篇，一作CCF-A类顶会论文2篇，专利1项；
学术影响力方面，研究获得xx，总引用1800次，2ESI高被引；
学术兼职上，担任计算机和遥感领域十几个顶级期刊以及每年的各类CCFA类会议审稿人
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> SB—{E&, “Task Interleaving and Orientation Estimation for High-Precision Oriented Object Detection in Aerial Images”,
ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing (FAfBeS CI—EIRFY, 1F=12.7, ESIE#511830)
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> SB—{E&, “NotAll Boxes Are Equal: Learning to Optimize Bounding Boxes with Discriminative Distributions in Optical
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读博期间积极参加专业相关国际竞赛，并斩获若干奖项


TAEPER

O RE3RENE e .

> 20244,
> 20244,
> 20244,
> 20234E,
> 2022£,
> 2022£,
> 2018E,

M%%i;%ﬁ%i
#AiE A

PERMKMRERSYRESRE BABREA)
BT AR RE R Py
ERET AR IS EHES ==l
SR A SHTEROERERES |
EHRREERREY S L AAEE b .
ESE R A=) 0 N A e *mwmij:‘“
RETASRFFRESHER B sl

WEE”, REFTi.
RERUGIE, DABESNRD.



主持人笔记
演示文稿备注
曾获得的部分荣誉列述如下，包括航天科技钱学森基金提名、北理工优秀博士论文、优博育苗基金、国家奖学金等
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主持人笔记
演示文稿备注
具体地，博士论文针对xxxx任务中存在的四大关键挑战，进行理论和方法创新，
下面将分述该任务中的重要科学问题
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主持人笔记
演示文稿备注
针对上述四个挑战，可以总结出遥感图像目标检测的三个关键问题，复杂场景模型鲁棒性差、高精度检测性能存在瓶颈、多尺度检测模型难收敛，

针对这三个问题，从目标检测的四个方面：1234作出设计，构建了四套解决方案，提高检测算法的鲁棒性、准确性、以及稳定性。

下面详细介绍本研究构建的算法框架。
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主持人笔记
演示文稿备注
论文的写法其实没有固定章法，这个仅供参考。
前提：有idea，method，experimental results，只是要动手写作了该怎么弄？
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